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ตัวอยางโปรแกรมและการทดสอบ 
 
 สําหรับตัวอยางโปรแกรมทัง้หมดของ dsPIC30F2010 ที่ทาง อีทีท ี จัดทาํขึ้น เพือ่เปนแนวทางการใชงาน
ทรัพยากรตางๆของบอรด “ET-dsPIC30F2010” เทานัน้ โดยโปรแกรมไดรับการทดสอบและใชงานภายใตเงื่อนไข ที่
ระบุไวในสวนคําอธิบายของตัวอยางนัน้ๆ ขอจํากัดในการใชงานที่อาจมีอยูในตัวอยางโปรแกรมเปนหนาที่ของผูใชที่
จะนําไปปรับปรุง พฒันา หรือ ดัดแปลงแกไขเพิ่มเติมเอง โดยตวัอยางโปรแกรมตางๆใชเงื่อนไขและขอกําหนดดงันี ้

 ตัวอยางทัง้หมดไดรับการทดสอบและใชงานกับ MPLAB C30 Complier  V1.33 เปนหลกั ถาผูใช
เลือกใช Complier ในรุนที่แตกตางจากนี้ไปขอใหศึกษาขอแตกตางของ Complier และปรับแก
โปรแกรมเอง ในกรณีที่ไมสามารถใชงานรวมกันกับ Complier ที่ใชงานอยูได 

 ในการติดตั้งโปรแกรม MPLAB C30 นั้นควรติดตั้งไวที่ “c:\pic30_tools\...” เพื่อความสะดวกใน
การเรียกใชงาน และการอางอิงการใชงานจากคูมือตางๆของ อีทีที ถาผูใชทาํการตดิตั้งโปรแกรม
แตกตางไปจากนี้ อาจไมสามารถทําการทดลองตามการอางองิ จากคูมือการใชงานที่ทาง อีททีี
จัดทําไวใหไดทั้งหมด ซึง่เปนหนาที่ของผูใชที่จะตองทาํความเขาใจและแกไขปญหาเหลานัน้เอง 

 ตองกําหนดให MCU ใชสัญญาณนาฬิกาจาก XTAL คา 7.3728 MHz รวมกับวงจรคูณความถี ่
โดยกําหนดอตัราการคูณเปน 16 เทา (เลือก Configuration ของ FOSC เปน XT w/PLL 16X) ซึ่ง
จะทําให ไดคาความถี่ในการทํางานเปน 117.9648 MHz โดยระบบบัสจะมีความถี่เปน ¼ ของ
ความถีน่ี้ ซึง่กคื็อ 29.4912 MHz โดยตัวอยางโปรแกรมทั้งหมดจะใชคาความถี่ 29.4912 MHz นี้
เปนฐานในการคํานวณหาคาตัวแปรอื่นๆที่เกี่ยวของไมวาจะเปนการกําหนดคาการนับของระบบ
วงจรที่เกี่ยวกบั Timer / Counter / PWM หรือ Baudrate ของพอรตสื่อสารอนุกรม 

 ตองปดการทาํงานของวงจร Watchdog ไว เนื่องจากโปรแกรมตัวอยางทัง้หมดจะไมไดจัดการเรื่อง
การรีเซ็ต Watchdog ใหดวย 

 การทาํงานของโปรแกรมตัวอยางบางสวน จําเปนตองเชื่อมตอวงจรกบัอุปกรณภายนอกซึง่ไมมีอยู
ภายในบอรด โดยทางอีทที ี จะกําหนดรายละเอียดการเชื่อมตอกํากับไวดวยในสวนของคําอธิบาย
ในโปรแกรมตัวอยางนัน้ๆ โดยตัวอยางโปรแกรมทั้งหมดจะไดรับการทดสอบการทํางานวาใชงานได
รวมกับอุปกรณที่กําหนดไวเทานั้น ถาผูใชนําตวัอยางไปเชื่อมตอกับอุปกรณอ่ืนๆทีไ่มตรงกับที่ระบุ
ไว แลวโปรแกรมไมสามารถทํางานได เปนหนาที่ของผูใชที่จะทําการแกไขดัดแปลงเอง 

 ตัวอยางทัง้หมดจะมี Source Code ใหดวย ผูใชสามารถศึกษาทําความเขาใจไดจากคําอธิบายใน
โปรแกรม สวนรายละเอียดการใชงานอืน่ๆสามารถศึกษาเพิม่เติมไดจาก Data Sheet และคูมือ
ตางๆที่เกี่ยวของ โดยทางอทีีท ี ไดรวบรวม HEX File ซึ่งทาํการสั่งแปลแลวจากตวัอยางโปรแกรม
ทั้งหมดโดยรวบรวมไวใน Folder ชื่อ “Final HEX Test” เพื่อใหผูใชสามารถทดลอง Download 
เพื่อทดสอบดผูลการทาํงานไดทันท ีโดยไมตองสั่งแปลใหม 
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ตัวอยางโปรแกรม PORT_LED_BLINK (LED_BLINK.HEX) 
 เปนตัวอยางโปรแกรม ไฟกระพริบดวย LED 1 ดวง โดยควบคุมจากพอรต RB0 โดยในการทดลองใหทาํ
การตอสัญญาณจากพอรต RB0 เขากับ LED1 Output แลวดูการทํางานของ LED1 ซึ่งจะกระพริบติดและดับ
สลับกันไปไมรูจบ 
 

 ตอ RB0 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LED1 
 
 
 
ตัวอยางโปรแกรม PORT_LED_MOVING (LED_MOVING.HEX) 
 เปนตัวอยางโปรแกรม ไฟวิง่ดวย LED 4 ดวง โดยใชพอรต RB0-RB3 ในการควบคุมการติดและดับของ 
LED โดยในการทดลองใหทาํการตอสัญญาณจากพอรต RB0-RB3 เขากับ LED1-LED4 ตามลําดับ แลวดูการ
ทํางานของ LED1-LED4 ซึ่งจะติดทีละดวง วิ่งสลับ จากซายไปขวา และ จากขวาไปซาย สลับกนัไปไมรูจบ 
 

 ตอ RB0 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LED1 
 ตอ RB1 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LED2 
 ตอ RB2 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LED3 
 ตอ RB3 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LED4 

 
 
 
ตัวอยางโปรแกรม TIMER_SQUARE_WAVE_1KHZ (TIMER_BEEP.HEX) 
 สําหรับตัวอยางนี้เปนตัวอยางการใช Timer1 ควบคุม Output ของ RB0 เพื่อสรางเปนสัญญาณ Pulse 
แบบ Square Wave ความถี่ 1 KHz โดยการทาํงานของโปรแกรมจะเปนการเปดการทํางานของ Timer1 ใหทาํการ
สรางสัญญาณ Pulse 1 KHz ออกที่ขา RB0 อยูระยะเวลาหนึง่ จากนัน้ก็จะสัง่หยุดการทาํงานของ Timer1 พรอม
กับกําหนดให RB0 มีสภาวะโลจิกเปน “0” อยูระยะเวลาหนึง่ แลววนกลับไปเปดการ ทํางาน ของ Timer1 อีก 
วนรอบอยูเชนนี้ไมรูจบ ในการทดสอบการทํางานจะใชลําโพงเล็กในการแสดงผล โดยใหตอ RB0 เขากับจุดตอ MINI 
SP. ของวงจรขับลําโพง ซึ่งจะไดผลเปนการสงเสียง Beep เปนจงัหวะสลับกันไปไมรูจบ หรือถาใช Oscilloscope 
วัดสัญญาณทีข่า RB0 ก็จะไดสัญญาณ Pulse ที่มีคาความถี ่1KHz ตามจังหวะที ่Timer1 ถูกเปดการทาํงานอยู 
 

 ตอ RB0 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ MINI SP. 
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ตัวอยางโปรแกรม COMPARE_GEN_PWM_SERVO (PWM_SERVO.HEX) 
 ตัวอยางโปรแกรมนี้เปนการแสดงใหเหน็ตวัอยางการใช Timer2 ควบคุมการสรางสญัญาณ PWM ของวงจร 
Output Compare OC1 เพื่อสรางสัญญาณ PWM ออกที่ขา RD0 ซึ่งมีคาความถี่ประมาณ 56.2 Hz โดยมีคาบเวลา 
Period ของสัญญาณ PWM ประมาณ 17.79mS โดยในการทดสอบการทาํงานของโปรแกรมนี้อาจใช SERVO 
MOTOR เปนตัวทดสอบการทํางาน หรือใช Oscilloscope สําหรับวัดรูปคลื่นของสัญญาณแทนกไ็ด 
 โดยการทํางานของโปรแกรมจะเริ่มจากการกําหนดให Timer2 ควบคุมการทาํงานของ OC1 ในการสราง
สัญญาณ PWM โดยจะให Output PWM ออกที่ขา RD0 โดยการทํางานของโปรแกรมจะวนรอบสั่งให OC1 สราง
สัญญาณ PWM ซึ่งมีคาบเวลาคงทีป่ระมาณ 17.79mS (56.2Hz) แตจะมีการสัง่ปรับคา Duty Cycle ของสัญญาณ 
Pulse ในซีกบวกให เปลีย่นแปลง คาระหวาง 0.75mS → 1.50ms → 2.25mS → 1.50mS → 0.75mS 
วนรอบอยูเชนนี้ตลอดเวลา โดยมีการหนวงเวลาใหสรางสัญญาณแตคาของ Duty Cycle อยูระยะหนึ่ง ซึง่ถานํา 
Servo Motor มาตอเขากับบอรด โดยใช RD0 เปนสัญญาณในการควบคุมการทาํงานของ Servo Motor ก็จะเหน็วา 
Servo Motor มีการหมุนไปมาระหวาง “ซาย↔กึ่งกลาง↔ ขวา” วนรอบอยูเชนนี้ไมรูจบ 
 

 ตอ +5V  ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของ Servo Motor 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของ Servo Motor 
 ตอ RD0 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ สัญญาณควบคุมของ Servo Motor 
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ตัวอยางโปรแกรม MCPWM_DC_MOTOR (DC_MOTOR.HEX) 
 ตัวอยางนี้เปนตัวอยางการใชงานวงจรควบคุม Motor ของ dsPIC30F2010 โดยเฉพาะซึ่งเรียกวา MCPWM 
ซึ่งวงจรสวนนีจ้ะมีความพิเศษกวา PWM ที่สรางการวงจรของ Output Compare หลายอยาง โดยเฉพาะมวีงจร 
Fault Input สําหรับหยุดการทํางานของ PWM เพื่อหยุดการทาํงานของ Motor ในทนัท ีซึ่งความสามารถสวนนี้จะมี
ประโยชนมากในกรณีทีน่ํา PWM ไปควบคุมการทาํงานของ Motor ซึ่งอาจเปนสวนประกอบอยูในเครื่องจักรกล
ตางๆ แลวเกดิขอผิดพลาดใดๆขึ้น เราสามารถนําสัญญาณที่ไดจาก Sensor ที่ใชตรวจจับความผิดพลาดมาปอน
ใหกับ Fault Input เพื่อส่ังหยุดการทาํงานของ Motor ในทนัทโีดยอัตโนมัติ โดยในตัวอยางการทดลองนี้จะใชโมดูล 
“ET-MINI DC-MOTOR” เปนอุปกรณรวมในการทดลองดวย โดยใหตอวงจรประกอบการทดลองดังนี ้
 

 ตอ RB0 (ADC0) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ VOL1 (ตัวตานทานปรับคาแรงดัน 0-5V) 
 ตอ RE8 (FLTA)  ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Push-Button SW1 (Error Fault Input) 
 ตอ RE1 (PWM1H) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ EN ของบอรด ET-MINI DC-MOTOR 
 ตอ RB1 (DIR1) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ IN1 ของบอรด ET-MINI DC-MOTOR 
 ตอ RB2 (DIR2) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ IN2 ของบอรด ET-MINI DC-MOTOR 
 ตอ +5V ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของบอรด ET-MINI DC-MOTOR 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของบอรด ET-MINI DC-MOTOR 

 
โดยการทํางานของโปรแกรมจะกําหนดการทํางานของ DCPWM ใหสรางสัญญาณ PWM คาความถี่

ประมาณ 57.6 KHz โดยกาํหนดใหสามารถปรับคา Duty Cycle ของ PWM ได 1024 ระดับ พรอมทัง้เปดการ
ทํางานของวงจรตรวจจับความผิดพลาด Fault ชุด A สําหรับใชหยุดการทํางานของ PWM (DC Motor) ดวย จากนั้น
ก็กําหนดให RB0 ทําหนาที่เปน ADC Input สําหรับรับคาแรงดัน 0-5V ที่ไดจากการปรับคาความตานทานของ ตัว
ตานทางปรับคา VOL1 โดย ADC จะแปลงคาแรงดัน 0-5V เปนขอมูล 0-1023 เพื่อนาํไปใชปรับเปลี่ยนคา Duty 
Cycle ของ PWM ที่ใชควบคุมความเร็วของมอเตอร หลังจากนัน้ก็กาํหนดให RB1 และ RB2 ทําหนาที่เปน Output 
โดยกําหนดใหมีคาตรงกนัขาม โดย RB1 และ RB2 ใชเปนตัวควบคมุทิศทางการหมุนของ DC Motor ซึ่งถามีคา
เหมือนกนัจะหยุดการทํางานของมอเตอร แตถามีคาตางกนัจะทําใหมอเตอรหมุนไปตามทิศทางที่กําหนดโดย RB1 
และ RB2 ซึ่งตัวอยางนี้จะกําหนดทิศทางไวคงที่ ซึง่ถาตองการเปลีย่นทิศทางก็สามารถกําหนดไดจากคาที่กาํหนด
ใหกับ RB1 และ RB2 จากนั้นโปรแกรมจะเขาทาํงานในวงรอบ โดยจะวนอานคา ADC แลวนําคาที่ไดจากการแปลง
คาของ ADC ไปปรับคา Duty Cycle ของ PWM ดังนั้นเมื่อปรับคา VOL1 ก็จะเปนการปรับคาความเร็วของ DC 
Motor นั่นเอง สวน SW1 จะใชจําลองการทํางานแทนสัญญาณความผิดพลาด ซึง่เมื่อกดสวิตชจะทําให มอเตอร
หยุดหมุนทันท ีถึงแมวาสัญญาณความผดิพลาดจะหายไปแลวก็ตาม โดยในตวัอยางนี้ถาตองการให Motor เร่ิมตน
หมุนใหมหลังเกิดความผิดพลาดแลว จะตองสั่ง Reset ให MCU เร่ิมตนทาํงานใหมเสียกอน 
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ตัวอยางโปรแกรม PORT_PIN_INTERRUPT (PORT_INTERRUPT.HEX) 
 ตัวอยางนี้เปนการแสดงตัวอยางการใช PORT ทําหนาที่เปนขารับสัญญาณ Interrupt จากภายนอกหรือ 
External Interrupt โดยจะใช Push Button Switch เปนตัวสรางสัญญาณ Interrupt และใช LED Output เปนตัว
แสดงผลการทาํงานของการ Interrupt โดยในการทดลองนี้ ใหตอวงจรดังนี ้
 

 ตอ RE8 (INT0) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SW1 (Input Interrupt ของ INT0) 
 ตอ RD0 (INT1) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SW2 (Input Interrupt ของ INT1) 
 ตอ RB0 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LED1 (ใชแสดงการทํางานของ INT0) 
 ตอ RB1 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LED2 (ใชแสดงการทํางานของ INT1) 

 
โดยการทํางานของโปรแกรมจะเปนการกาํหนดให RB0 และ RB1 ทําหนาทีเ่ปน Output สําหรบัขับ LED 

จากนั้นจะทาํการ กําหนดการทํางานของ RE8 และ RD0 ใหทาํหนาที่เปน Input รับสัญญาณการ Interrupt จาก
สัญญาณภายนอก โดย RE8 จะเปน Input ของ INT0 และ RD0 เปน Input ของ INT1 โดยในตัวอยางจะกําหนดให
เกิดการ Interrupt จากสัญญาณที่เปนขอบขาลง (Falling Edge) ของสัญญาณ Pulse ซึ่งเกดิจากการกดสวิตช 
จากนั้นโปรแกรมก็จะวนรอบอยูกับที่โดยไมทําอะไร เพื่อรอการ Interrupt 

ซึ่งผลการทํางานของการ Interrupt จะอยูที่สวนของโปรแกรมบริการ Interrupt โดยจะเปนการสั่งกลับ
สถานะโลจิกของ Output ใหเปนตรงขามเมื่อเกิดการ Interrupt ข้ึนในแตละครั้ง โดย INT0 จะควบคุมสถานะทาง 
Output ของ RB0 สวน INT1 ก็จะควบคมุสถานะ Output ของ RB1 ดังนั้นเมื่อทดลองทาํการกด Push-Button SW 
แตละครั้งก็จะเห็น LED ติดและดับสลับกันไปตลอดเวลา 
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ตัวอยางโปรแกรม LCD_4BIT (LCD_16X2.HEX) 
 ตัวอยางนี้เปนการใชพอรต RB0-RB5 ควบคุมการแสดงผลของ LCD แบบ Character โดยในตัวอยางนี้
เลือกใช LCD ขนาด 16 ตัวอักษร 2 บรรทัด เปนอุปกรณการทดลอง โดยการทํางานของโปรแกรมจะเปนการสั่ง
แสดงขอความที่หนาจอ LCD สลับกันไปมาไมรูจบ โดยในการเชื่อมตอสัญญาณระหวาง dsPIC30F2010 และ
จอแสดงผล LCD ขนาด 16 ตัวอักษร 2 บรรทัด จะตอวงจรแบบใชการควบคุม 4 บิต โดยรายละเอยีดดังนี ้
 

 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของ LCD (ขา 1) 
 ตอ +5V  ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของ LCD (ขา 2) 
 ตอ Output ของตัวตานทานปรับคา VOL1 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับขา VO ของ 

LCD (ขา 3) เพื่อใชเปนตวัปรับความสวางในการแสดงผลของ LCD 
 ตอ RB4  ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ RS ของ LCD (ขา 4) 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ R/W ของ LCD (ขา 5) 
 ตอ RB5 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ E ของ LCD (ขา 6) 
 ตอ RB0 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ D4 ของ LCD (ขา 11) 
 ตอ RB1 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ D5 ของ LCD (ขา 12) 
 ตอ RB2 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ D6 ของ LCD (ขา 13) 
 ตอ RB3 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ D7 ของ LCD (ขา 14) 
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ตัวอยางโปรแกรม SPI_74HC595_OUT_LED (74HC595_LED.HEX) 
 เปนตัวอยางโปรแกรม การใชงาน SPI Master โดยตองตอใชงานรวมกับ โมดูล ET-MINI I/O BOARD รุน 
“ET-MINI 74HC595” และ “ET-TEST 10P/OUT” โดยการทาํงานของโปรแกรมจะเปนการใชงานวงจร SPI ของ 
dsPIC30F2010 ในการสงสญัญาณ Output ไปยังไอซ ี74HC595 ซึ่งเปนไอซี Output แบบ Serial-In-Parallel-Out 
โดยจะไดสัญญาณ Output เปนโลจกิจํานวน 8 Output ซึ่งจากตวัอยางจะใช Output ของ 74HC595 ทั้ง 8 บิต ไป
ขับ LED ซึ่งอาจใชบอรด “ET-TEST 10P/OUT” ซึ่งเปนบอรด LED Output ขนาด 8 บิตในการแสดงผล หรือจะตอ
กับ LED Output ของ บอรด ET-dsPIC30F2010 เองกไ็ดแตจะมี LED ใหทดสอบเพียง 4 Output เทานัน้ โดยผล
การทาํงานของโปรแกรมจะเห็น LED ทัง้ 8 ดวง ที่ตอไวกับ Output ของ 74HC595 ติด และ ดับ ในลักษณะของไฟ
วิ่งทีละดวง จากซายไปขวา และขวาไปซาย สลับกันไปไมรูจบ โดยวิธีการเชื่อมตอสัญญาณเพือ่ใชในการทดลอง
ระหวางบอรด “ET-dsPIC30F2010” และ “ET-MINI 74HC595” มีดังนี ้
 

 ตอ RF3 ( SDO1) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ DIN ของบอรด ET-MINI 74HC595 
 ตอ RE8 (SCK1) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ CLOCK ของบอรด ET-MINI 74HC595 
 ตอ RB2 (SS#1) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LATCH ของบอรด ET-MINI 74HC595 
 ตอ +5V  ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของบอรด ET-MINI 74HC595 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของบอรด ET-MINI 74HC595 

 
สวนการตอ OUTPUT LOGIC ของ “ET-MINI 74HC595” กับ “ET-TEST 10P/OUT” นัน้จะตอผานสาย

แพรขนาด 10 PIN ซึ่งเปนขัว้ตอมาตรฐานอยูแลว แตถาตองการตอ OUTPUT LOGIC ของ “ET-MINI 74HC595” 
กับ LED Output ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เองนั้น ใหตอเฉพาะสวน OUTPUT LOGIC ของบิต 0-3 ของ 
74HC595 เขากับ LED1-4 ของ ET-dsPIC30F2010 เทานั้น 
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ตัวอยางโปรแกรม SPI_74HC595_OUT_7SEG (74HC595_7SEG.HEX) 
 เปนตัวอยางโปรแกรม การใชงาน SPI Master โดยตองตอใชงานรวมกับ โมดูล “ET-MINI 74HC595” และ 
“ET-MINI SEG-A” โดยการทํางานของโปรแกรมจะเปนการใชงานวงจร SPI ของ dsPIC30F2010 ในการสง
สัญญาณ Output ไปยังไอซี 74HC595 ซึ่งเปนไอซ ี Output แบบ Serial-In-Parallel-Out โดยจะไดสัญญาณ 
Output เปนโลจิกจํานวน 8 Output ซึ่งจากตัวอยางจะใช Output ของ 74HC595 ทั้ง 8 บิต ไปขับ 7-SEGMENT 
เพื่อแสดงผล โดยผลการทํางานของโปรแกรมจะเปนการแสดงคาตัวเลข “0-9” ตอเนื่องกันไป ไมรูจบ โดยในการ
เชื่อมตอสัญญาณระหวางบอรด “ET-dsPIC30F2010” และ “ET-MINI 74HC595” มีดังนี ้
 

 ตอ RF3 (SDO1) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ DIN ของบอรด ET-MINI 74HC595 
 ตอ RE8 (SCK1) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ CLOCK ของบอรด ET-MINI 74HC595 
 ตอ RB2 (SS#1) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ LATCH ของบอรด ET-MINI 74HC595 
 ตอ +5V ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของบอรด ET-MINI 74HC595 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของบอรด ET-MINI 74HC595 

 
สวนการตอ OUTPUT LOGIC จาก “ET-MINI 74HC595” กับ “ET-MINI 7SEG-A” นั้นสามารถเสยีบขั้วตอ

สัญญาณของทั้ง 2 บอรดเขาดวยกนัไดทนัท ี
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ตัวอยางโปรแกรม I2C_PCF8574_OUT_LED (PCF8574A_LED.HEX) 
 เปนตัวอยางโปรแกรม การใชงาน I2C Master โดยตองตอใชงานรวมกับ โมดูล “ET-MINI PCF8574A” 
และ “ET-TEST 10P/OUT” โดยการทํางานของโปรแกรมจะเปนการใชงานวงจร I2C ของ dsPIC30F2010 ในการ
สงสัญญาณ Output ไปยังไอซี PCF8574A ซึ่งเปนไอซี I/O แบบ I2C โดยจะไดสัญญาณ Output เปนโลจกิจํานวน 
8 Output ซึ่งจากตัวอยางจะใช Output ของ PCF8574A ทั้ง 8 บิต ไปขับ LED ซึ่งในการทดสอบการทาํงานอาจใช
บอรด “ET-TEST 10P/OUT” ซึ่งเปนบอรด LED Output ขนาด 8 บิต ในการแสดงผล หรือจะตอกับ LED Output 
ของ บอรด ET-dsPIC30F2010 เองก็ไดแตจะมี LED ใหทดสอบเพียง 4 Output เทานั้น โดยผลการทาํงานของ
โปรแกรมจะเห็น LED ทั้ง 8 ดวง ที่ตอไวกับ Output ของ PCF8574A ติด และ ดับ ในลักษณะของไฟวิง่ทีละดวง 
จากซายไปขวา และขวาไปซาย สลับกันไปไมรูจบ โดยการเชื่อมตอสัญญาณระหวางบอรด “ET-dsPIC30F2010” 
และ “ET-MINI PCF8574A” มีดังนี ้
 

 ตอ RF2(SDA) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SDA ของบอรด ET-MINI PCF8574A 
 ตอ RF3(SCL) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SCL ของบอรด ET-MINI PCF8574A 
 ตอ +5V  ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของบอรด ET-MINI PCF8574A 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของบอรด ET-MINI PCF8574A 
 กําหนดตําแหนงแอดเดรส ของบอรด ET-MINI PCF8574A ใหมีคาเปน “000” โดยการกาํหนดให 

A0-A2 เปน LO ทัง้หมด  
 เลือก Enable การ Pull-Up ของ SCL และ SDA ของ ET-MINI PCF8574A  

 
สวนการตอ OUTPUT LOGIC ของ “ET-MINI PCF8574A” กับ “ET-TEST 10P/OUT” นั้นจะตอผานสาย

แพรขนาด 10 PIN ซึ่งเปนขัว้ตอมาตรฐานอยูแลว แตถาตองการตอ OUTPUT LOGIC ของ “ET-MINI PCF8574A” 
กับ LED Output ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เองนั้น ใหตอเฉพาะสวน OUTPUT LOGIC ของบิต 0-3 ของ 
PCF8574A เขากับ LED1-4 ของ ET-dsPIC30F2010 เทานั้น 
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ตัวอยางโปรแกรม I2C_PCF8574_OUT_7SEG (PCF8574A_7SEG.HEX) 
เปนตัวอยางโปรแกรม การใชงาน I2C Master โดยตองตอใชงานรวมกับ โมดูล “ET-MINI PCF8574A” 

และ “ET-MINI SEG-A” โดยการทาํงานของโปรแกรมจะเปนการใชงานวงจร I2C ของ dsPIC30F2010 ในการสง
สัญญาณ Output ไปยังไอซี PCF8574A ซึ่งเปนไอซ ี I/O แบบ I2C โดยจะไดสัญญาณ Output เปนโลจิกจาํนวน 8 
Output ซึ่งจากตัวอยางจะใช Output ของ PCF8574A ทั้ง 8 บิต ไปขับ 7-SEGMENT เพื่อแสดงผล โดยผลการ
ทํางานของโปรแกรมจะเปนการแสดงคาตวัเลข “0-9” ตอเนื่องกนัไป ไมรูจบ โดยในการเชื่อมตอสัญญาณระหวาง
บอรด “ET-dsPIC30F2010” และ “ET-MINI PCF8574A” มีดังนี ้

 
 ตอ RF2 (SDA) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SDA ของบอรด ET-MINI PCF8574A 
 ตอ RF3 (SCL) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SCL ของบอรด ET-MINI PCF8574A 
 ตอ +5V ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของบอรด ET-MINI PCF8574A 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของบอรด ET-MINI PCF8574A 
 กําหนดตําแหนงแอดเดรส ของบอรด ET-MINI PCF8574A ใหมีคาเปน “000” โดยการกาํหนดให 

A0-A2 เปน LO ทัง้หมด 
 เลือก Enable การ Pull-Up ของ SCL และ SDA ของ ET-MINI PCF8574A  

 
สวนการตอ OUTPUT LOGIC จาก “ET-MINI PCF8574A” กับ “ET-MINI 7SEG-A” นั้นสามารถเสียบ

ข้ัวตอสัญญาณของทั้ง 2 บอรดเขาดวยกนัไดทันท ี
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ตัวอยางโปรแกรม UART_RX_TX (UART.HEX) 
 เปนตัวอยางการสื่อสารขอมูลผานพอรตสื่อสารอนุกรม RS232 ของ dsPIC30F2010 โดยแสดงการรับ และ
สงขอมูลระหวาง dsPIC30F2010 กับ คอมพิวเตอร PC ผาน Comport โดยตัวอยางนี้จะใชพอรตสื่อสารอนุกรมของ 
dsPIC30F2010 ซึ่งใชสัญญาณ RC13 (TXD) เปนขาสงขอมูล และใช RC14 (RXD) เปนขารับขอมูล โดยวงจรของ
บอรด ET-dsPIC30F2010 ไดจัดวงจร Line Driver ของ RS232 ไวใหเรียบรอยแลว ผูใชสามารถตอสายสัญญาณ 
RS232 จาก Comport ของ PC เขากับข้ัว RS232 ของบอรดไดทันท ี
 โดยการทํางานของโปรแกรมจะเปนการแสดงขอความตางๆผานทางพอรตสื่อสารอนุกรม จากนัน้ก็จะรอรับ
ขอมูลจากพอรตสื่อสารอนุกรมพรอมกับสงคาที่รับไดกลบัออกมาดวยทุกครั้ง  
 

 ตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport RS232 ของคอมพวิเตอร PC 
 

โดยในการทดสอบการทาํงานของโปรแกรมใหใชโปรแกรมจําพวก Terminal ตางๆ เชน Hyper Terminal 
หรือ Procomm เปนตัวกลางในการสื่อสาร โดยใหกาํหนดรูปแบบการสื่อสารเปนดงันี ้
 

 Comport กําหนดเปน Direct Com(n) โดย (n) หมายถึงหมายเลข Comport ที่ตอใชงานอยู เชน
ถาตอกับ Com1 ก็กําหนดเปน Direct Com1 

 กําหนดคา Baud rate = 9600 BPS 
 กําหนด Data = 8 Bit  
 กําหนด Parity = None 
 กําหนด Stop Bit = 1 Bit 
 กําหนด Flow Control = None 
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ตัวอยางโปรแกรม I2C_RTC_DS1307 (DS1307.HEX) 
 เปนตัวอยางโปรแกรม การใชงาน I2C Master โดยตองตอใชงานรวมกับ โมดูล “ET-MINI DS1307” โดย
การทาํงานของโปรแกรมจะเปนการใชงานวงจร I2C ของ dsPIC30F2010 ในการตดิตอส่ือสารกับ DS1307 ซึ่งเปน
ไอซี นาฬิกา Real Time Clock โดยโปรแกรมจะทําการตั้งเวลาของ ชั่วโมง นาท ี วนิาที ใหมคีาเปน 00:00:00 
จากนั้นก็จะวนอานคาเวลาของ ชั่วโมง นาที วนิาที มาแสดงผลใหทราบ โดยใชพอรตสื่อสารอนุกรม RS232 ในการ
แสดงผล ดวย อัตรา Baudrate = 9600 โดยการดูผลการทดลองนี้อาจใชโปรแกรมจําพวก Terminal ตางๆ เชน
โปรแกรม Hyper Terminal หรือ Procomm ในการแสดงผลการทํางานของโปรแกรมไดตามตองการ โดยการ
เชื่อมตอสัญญาณเพื่อใชในการทดลองระหวางบอรด “ET-dsPIC30F2010” และ “ET-MINI DS1307” มีดังนี ้
 

 ตอ RF2(SDA) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SDA ของบอรด ET-MINI DS1307 
 ตอ RF3(SCL) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SCL ของบอรด ET-MINI DS1307 
 ตอ +5V ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของบอรด ET-MINI DS1307 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของบอรด ET-MINI DS1307 
 เลือก Enable การ Pull-Up ของ SCL และ SDA ของบอรด ET-MINI DS1307 
 ตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport RS232 ของคอมพวิเตอร PC 

 
ในการทดสอบใหตอสาย RS232 จากขั้วตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport ของ 

เครื่องคอมพิวเตอร PC จากนั้นกําหนดคาการเชื่อมตอเปนดังนี ้
 

 Comport กําหนดเปน Direct Com(n) โดย (n) หมายถึงหมายเลข Comport ที่ตอใชงานอยู เชน
ถาตอกับ Com1 ก็กําหนดเปน Direct Com1 

 กําหนดคา Baud rate = 9600 BPS 
 กําหนด Data = 8 Bit  
 กําหนด Parity = None 
 กําหนด Stop Bit = 1 Bit 
 กําหนด Flow Control = None 
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ตัวอยางโปรแกรม I2C_RTC_PCF8583 (PCF8583.HEX) 
 เปนตัวอยางโปรแกรม การใชงาน I2C Master โดยตองตอใชงานรวมกับ โมดูล “ET-MINI PCF8583” โดย
การทาํงานของโปรแกรมจะเปนการใชงานวงจร I2C ของ dsPIC30F2010 ในการติดตอส่ือสารกับ PCF8583 ซึ่ง
เปนไอซี นาฬกิา Real Time Clock โดยโปรแกรมจะทาํการตั้งเวลาของ ชั่วโมง นาที วนิาที ใหมคีาเปน 00:00:00 
จากนั้นก็จะวนอานคาเวลาของ ชั่วโมง นาที วนิาที มาแสดงผลใหทราบ โดยใชพอรตสื่อสารอนุกรม RS232 ในการ
แสดงผล ดวย อัตรา Baudrate = 9600 โดยการดูผลการทดลองนี้อาจใชโปรแกรมจําพวก Terminal ตางๆ เชน
โปรแกรม Hyper Terminal หรือ Procomm ในการแสดงผลการทํางานของโปรแกรมไดตามตองการ โดยการ
เชื่อมตอสัญญาณระหวางบอรด “ET-dsPIC30F2010” และ “ET-MINI PCF8583” มีดังนี ้
 

 ตอ RF2(SDA) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SDA ของบอรด ET-MINI PCF8583 
 ตอ RF3(SCL) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SCL ของบอรด ET-MINI PCF8583 
 ตอ +5V  ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของบอรด ET-MINI PCF8583 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของบอรด ET-MINI PCF8583 
 เลือก Enable การ Pull-Up ของ SCL และ SDA ของบอรด ET-MINI PCF8583 
 ตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport RS232 ของคอมพวิเตอร PC 

 
ในการทดสอบใหตอสาย RS232 จากขั้วตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport ของ 

เครื่องคอมพิวเตอร PC จากนั้นกําหนดคาการเชื่อมตอเปนดังนี ้
 

 Comport กําหนดเปน Direct Com(n) โดย (n) หมายถึงหมายเลข Comport ที่ตอใชงานอยู เชน
ถาตอกับ Com1 ก็กําหนดเปน Direct Com1 

 กําหนดคา Baud rate = 9600 BPS 
 กําหนด Data = 8 Bit  
 กําหนด Parity = None 
 กําหนด Stop Bit = 1 Bit 
 กําหนด Flow Control = None 
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ตัวอยางโปรแกรม I2C_EEP_24LC32 (EEP_24LC32.HEX) 
 เปนตัวอยางโปรแกรม การใชงาน I2C Master โดยตองตอใชงานรวมกับ โมดูล “ET-MINI 24XX” โดยการ
ทํางานของโปรแกรมจะเปนการใชงานวงจร I2C ของ dsPIC30F2010 ในการติดตอส่ือสารกับ 24LC32 ซึ่งเปนไอซ ี
EEPROM แบบ I2C จํานวน 4 ตัว ซึ่งตอรวมกันอยูในบอรดเดียวกัน โดยโปรแกรมจะทําการเขียนคาคงที่ 55H และ 
AAH ไปยังตําแหนงแอดเดรส 0000H และตําแหนงแอดเดรส 0FFFH ซึ่งเปนตําแหนงแอดเดรสเริ่มตน และตาํแหนง
แอดเดรสสุดทายของ EEPROM แตละตัว พรอมกับส่ังอานคาจาก EEPROM กลับออกมาเปรียบเทียบกับคาที่เขียน
เขาไปวามีคาตรงกันหรือไม โดยถาคาที่เขยีนและอานตรงกันก็จะแสดงผลเปน PASS แตถาไมตรงก็จะแสดงผลเปน 
FAIL โดยใชพอรตสื่อสารอนุกรม RS232 ในการแสดงผล ดวย อัตรา Baudrate = 9600 โดยการดูผลการทดลองนี้
อาจใชโปรแกรมจําพวก Terminal ตางๆ เชนโปรแกรม Hyper Terminal หรือ Procomm ในการแสดงผลการทํางาน
ของโปรแกรมไดตามตองการ โดยการเชื่อมตอสัญญาณระหวางบอรด “ET-dsPIC30F2010” และ “ET-MINI 24XX” 
สําหรับใชในการทดลองนี้มดัีงนี ้
 

 ตอ RF2(SDA) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SDA ของบอรด ET-MINI 24xx 
 ตอ RF3(SCL) ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ SCL ของบอรด ET-MINI 24xx 
 ตอ +5V  ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ +VCC ของบอรด ET-MINI 24xx 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของบอรด ET-MINI 24xx 
 เลือก Enable การ Pull-Up ของ SCL และ  SDA ของบอรด ET-MINI 24xx 
 ติดตั้งหนวยความจาํเบอร 24LC32 ใหกับบอรด ET-MINI 24xx ทั้ง 4 ตัว 
 ตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport RS232 ของคอมพวิเตอร PC 

 
ในการทดสอบใหตอสาย RS232 จากขั้วตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport ของ 

เครื่องคอมพิวเตอร PC จากนั้นกําหนดคาการเชื่อมตอเปนดังนี ้
 

 Comport กําหนดเปน Direct Com(n) โดย (n) หมายถึงหมายเลข Comport ที่ตอใชงานอยู เชน
ถาตอกับ Com1 ก็กําหนดเปน Direct Com1 

 กําหนดคา Baud rate = 9600 BPS 
 กําหนด Data = 8 Bit  
 กําหนด Parity = None 
 กําหนด Stop Bit = 1 Bit 
 กําหนด Flow Control = None 
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ตัวอยางโปรแกรม CAPTURE (CAPTURE_PULSE.HEX) 
 ตัวอยางนี้เปนการแสดงใหเห็นการใช Capture1 วัดคาบเวลาของสญัญาณ Pulse โดยใช Timer2 เปน
ตัวนับคาเวลาใหกับ Capture1 โดยใช RD0 เปนขารับสัญญาณ Input ของ Capture1 โดยการทาํงานของโปรแกรม
นี้จะแสดงผลคาการวัดทางพอรตสื่อสารอนุกรม RS232 โดยใช Baudrate = 9600 BPS โดยจะแสดงผลคาความ
กวางของสัญญาณ Pulse จากขอบขาลงของ Pulse แรก ถงึ ขอบขาลง ของ Pulse ถัดไป เปนคาของจํานวน Cycle 
ของสัญญาณนาฬิกาทีน่ับได โดยโปรแกรมจะกําหนดใหใช Timer2 ทําหนาที่เปนตัวนบัใหกับ Capture1 โดย 
Timer2 จะถูกกําหนดใหนับทุกๆคาบเวลาของสัญญาณนาฬิกาของ Bus ซึ่งมีคา 29.4912 MHz (33.90842 nS) ซึ่ง
Capture1 จะถูกกําหนดใหทํางานทกุๆชวงขอบขาลง (Falling Edge) ของสัญญาณ Pulse ที่ตรวจจับจากขา RD0 
โดยตัวอยางนีส้ามารถใชวัด Pulse ที่มีคาความถี่ระหวาง 450 Hz ถึง 30 KHz ถาสงูหรือตํ่ากวานีจ้ะไดคาไมถูกตอง
ตัวอยางเชน ถาปอนสัญญาณ Pulse คาความถี ่1KHz ใหกับขา RD0 ก็จะไดผลประมาณ “29491” Cycle ทัง้นี้ก็
เนื่องมาจากวา 1 Cycle มีคา 1 / 29.4912MHz หรือ 33.90842 nS ซึ่งถาสัญญาณ Pulse มีคาความถี ่1KHz ก็จะ
มีคาคาบเวลาเปน 1 / 1KHz = 1mS ซึ่งจะตองรอให Timer นับเปนจํานวน 29491 คร้ัง จึงจะไดคาเวลา 1mS พอดี 
 

 ตอ RD0 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับสัญญาณ Pulse ที่ตองการวัดคา 
 ตอ GND ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ GND ของวงจรสราง Pulse 
 ตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport RS232 ของคอมพวิเตอร PC  

 
ในการทดสอบใหตอสาย RS232 จากขั้วตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport ของ 

เครื่องคอมพิวเตอร PC จากนั้นกําหนดคาการเชื่อมตอเปนดังนี ้
 

 Comport กําหนดเปน Direct Com(n) โดย (n) หมายถึงหมายเลข Comport ที่ตอใชงานอยู เชน
ถาตอกับ Com1 ก็กําหนดเปน Direct Com1 

 กําหนดคา Baud rate = 9600 BPS 
 กําหนด Data = 8 Bit  
 กําหนด Parity = None 
 กําหนด Stop Bit = 1 Bit 
 กําหนด Flow Control = None 
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ตัวอยางโปรแกรม ADC_SHOW_UART (ADC.HEX) 
 ตัวอยางนี้เปนการแสดงการใช ADC ขนาด 10 บิต จํานวน 4 ชอง วัดคาแรงดัน 0-5V แลวแสดงผลเปนคา
ของขอมูลที่แปลงคาไดระหวาง 0-1023 คา โดยใช RB0-RB3 เปน Input ของ ADC0-ADC3 และแสดงผลเปนคา
ขอมูลตัวเลขใหเหน็ทางพอรตสื่อสารอนุกรม RS232 โดยใช Baudrate = 9600BPS โดยในการทดลองใหตอวงจร
สําหรับประกอบการทดลองดังนี ้
 

 ตอ RB0 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ VOL1 (ตัวตานทานปรับคาแรงดัน 0-5V) 
 ตอ RB1 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ VOL2 (ตัวตานทานปรับคาแรงดัน 0-5V) 
 ตอ RB2 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ VOL3 (ตัวตานทานปรับคาแรงดัน 0-5V) 
 ตอ RB3 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ VOL4 (ตัวตานทานปรับคาแรงดัน 0-5V) 
 ตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport RS232 ของคอมพวิเตอร PC  

 
โดยการดูผลการทดลองใหใชโปรแกรมจําพวก Terminal เชน Hyper Terminal หรือ Procomm เปน

ตัวกลางในการสื่อสาร โดยใหกําหนดรูปแบบการสื่อสารเปนดังนี ้
 

 Comport กําหนดเปน Direct Com(n) โดย (n) หมายถึงหมายเลข Comport ที่ตอใชงานอยู เชน
ถาตอกับ Com1 ก็กําหนดเปน Direct Com1 

 กําหนดคา Baud rate = 9600 BPS 
 กําหนด Data = 8 Bit  
 กําหนด Parity = None 
 กําหนด Stop Bit = 1 Bit 
 กําหนด Flow Control = None 

 
ในการทดลองนั้นใหทาํการปรับคาตัวตานทานปรับคาแบบเกือกมาทีตํ่าแหนง VOL1-VOL4 แลวดูผลการ

เปลี่ยนแปลงของคาผลลัพธ ADC แตละชองทีห่นาจอโปรแกรม Terminal 
 
 
 
 
 
 



ตัวอยางโปรแกรมของบอรด ET-dsPIC30F2010 TRAINING KIT V1.0 / EXP และ การทดสอบ  

ETT CO.,LTD -17- WWW.ETT.CO.TH 
 

ตัวอยางโปรแกรม EEPROM (EEPRON_INTERNAL.HEX) 
 ตัวอยางนี้เปนตัวอยางการอานเขียนคาขอมูลกับหนวยความจาํ EEPROM ในตัว dsPIC30F2010 ซึ่งมี
ขนาด 16บิต 512 ตําแหนง โดยจะแสดงผลการทํางานของโปรแกรมดวยพอรตสื่อสารอนุกรม RS232 โดยใชคา
ความเร็ว Baudrate = 9600BPS โดยตัวอยางนี้จะกําหนดตารางแบบ Array ของคาคงที่ขนาด 16บิต จํานวน 31 
ตําแหนง โดยจะกําหนดคาเปนรหัส ASCII ของ ‘A’-‘Z’ , ’a’-‘z’ และ ‘0’-‘9’ ไวจากนัน้จะสัง่ใหโปรแกรมทําการเขียน
คาขอมูลใหกบัหนวยความจํา EEPROM จากตําแหนงเริ่มตน 7FFC00H เปนตนไป โดย EEPROM จะมีตําแหนง
ส้ินสุดอยูที ่ 7FFFFFH ซึ่งมทีั้งหมด 1024 ตําแหนง แตเนื่องจากในการอานเขียนขอมูลของ EEPROM นั้นจะตอง
กระทําครัง้ละ 16 บิต หรือ 1 WORD เสมอ ดังนั้นในการอางตําแหนงแอดเดรสเพื่อติดตอกับหนวยความจาํของ 
EEPROM จะตองอางเปนตําแหนงของเลขจํานวนที่เปนคูเสมอ เชน เมื่อตองการเขียนคาขอมูล 1234H ใหกับ
หนวยความจาํ EEPROM ในตําแหนงแรก ซึ่งก็คือ 7FFC00H จะทาํใหขอมูลคา 12H ถูกเก็บในตําแหนง 7FFC00H 
และขอมูลคา 34H ถูกเกบ็ไวในตําแหนง 7FFC01H ซึ่งไมวาจะอางตาํแหนงเปน 7FFC00H หรือ 7FFC01H กจ็ะ
เปนตําแหนงของขอมูลชุดเดียวกนั เนื่องจากการเขาถงึขอมูลเปนแบบ 16บิต ซึ่งถงึแมวา EEPROM ของ 
dsPIC30F2010 จะมีขนาด 1KByte แตก็ตองใชการเขาถึงขอมูลแบบ 16บิต เสมอ ดังนัน้จึงอาจกลาวไดวาตาํแหนง
การเขาถงึ EEPROM ของ dsPIC30F2010 จะมี 512 ตําแหนง โดยแตละตําแหนงใชเก็บขอมูลได 16บิต(1 WORD) 
โดยมีตําแหนงการเขาถงึตําแหนงแรกคือ 7FFC00H(7FFC01H) และมีตําแหนงถดัไปเปน 7FFC02H(7FFC03H) 
และมีตําแหนงสุดทายเปน 7FFFFEH(7FFFFFH) ดังนี้เปนตน โดยตัวอยางโปรแกรมนี้จะสัง่เขียนคารหัส ASCII ของ 
‘A’ - ‘Z’, ‘a’ - ‘z’ และ ‘0’-‘9’  ใหกับ EEPROM โดยเริ่มตนที่ตําแหนง 7FFC00H เปนตําแหนงแรก โดยเก็บขอมูลเปน
คู คือ ‘A’ และ ‘B’ จะเก็บไวตําแหนงเดยีวกัน โดยให ‘A’ เปนไบทสูง และ ‘B’ เปนไบทตํ่า ซึ่งขอมูลจะมทีั้งหมด 31 
ชุด จากนัน้ก็จะสั่งอานขอมลูจาก EEPROM ออกมาแสดงผลทางพอรตสื่อสารอนุกรม RS232  

 

 ตอ RS232 ของบอรด ET-dsPIC30F2010 เขากับ Comport RS232 ของคอมพวิเตอร PC 
 

โดยการดูผลการทดลองของตัวอยางนี้ใหใชโปรแกรมจําพวก Terminal เชน Hyper Terminal หรือ 
Procomm เปนตัวกลางในการสื่อสาร โดยใหกําหนดรูปแบบการสื่อสารเปนดังนี ้

 

 Comport กําหนดเปน Direct Com(n) โดย (n) หมายถึงหมายเลข Comport ที่ตอใชงานอยู เชน
ถาตอกับ Com1 ก็กําหนดเปน Direct Com1 

 กําหนดคา Baud rate = 9600 BPS 
 กําหนด Data = 8 Bit  
 กําหนด Parity = None 
 กําหนด Stop Bit = 1 Bit 
 กําหนด Flow Control = None 

 


